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0 Commande da disjoncteur. 



0 Uinvantion conceme une commande dtsjoncteur. 
Ble a pour objet une commande pour la manoeuvre 
d*un disjoncteur par la rotation d'arbre piindpal de 
manoeuvre (4) caractSris^ en ce qu'elle comprend 
une commande de disjoncteur pllote (1) de puissan- 
ce notablement infSrIeure a cefie ndcessi^ pour la 
manoeuvre tiudit disjoncteur, associee k un ensem- 
ble comprenant un premier ressort (6) de declenche- 
ment. un second ressort d'enclenchement (12) et un 
moteur de rearmement (14) lesdits ressorts etant 
agenc^s pour entrather par leur detente une rotation 
de 180 degr^s dudit arbre principal (4), la detente 
des ressorts ^tant commandde par un mouvement 
d'un organe de sortie (2) de ladite commande pilote 
(1). 

Application k la manoeuvre des disioncteurs. 
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Commande de dts|oncteur. 



La prSsente invention conceme une commande 
pour disjoncteur, en particuiier pour disjoncteur h 
haute et txhs haute tension. 

On connart pour la manoeuvre de dlsjoncteurs, 
et en particuiier pour ta realisation de cycle dit 
OFO (ouverture. suivie de refermeture rapide. sui- 
viQ d'ouverture). des commandes de type m^cani- 
que (k retssorts). pneumatique ou hydraulique. 

Une commande mecanique est decrite par 
exemple dans le brevet am^ricain n* 4 240 300. 

A ce jour, les commandes rSalis^es mettent en 
oeuvre une ^nergle de I'ordra de 3000 Joules au 
maximum ; les dlsjoncteurs des demleres genera* 
tions necessltent Temploi de commandes mettant 
en oeuvre des energies beaucoup plus grande, de 
Tordre de dix fois les energies maximales mises en 
jeu actuellement 

L*^tude. la mise au point et la realisation d'una 
nouveiie commande de si forte puissance necessi- 
teraient des investissements considerables. 

Un but de I'invention est d*utiliser une com- 
mande de faible puissance dej& r^alisSe ^ de 
radapter pour rSaliser une commande de disjonc- 
teur de forte puissance mats de prbc de revtent tiis 
faible. 

L'invention a pour objet une commande pour la 
manoeuvre d'un disjoncteur par ia rotation d'arbre 
principal de manoeuvre caract^ris^ en ce qu'elle 
comprend une commande de disjoncteur pilots de 
puissance notablement inferieure a celle n^ssi- 
t§e pour la manoeuvre dudit disjoncteur, associ^e 
d un ensemble comprenant un premier ressort de 
dSdendfiement. un second ressort d'endenche- 
ment et un moteur de riarmement tecfits ressorts 
6tan\ agenc^s pour entralher par leur detente une 
rotation de 180 degres dudit arbre princtpal, la 
detente des ressorts 4tant commandie par un 
mouvement d'un organe de sortie de tadlte com* 
mande pitote. 

L'invention sera bien comprise par ta descrip- 
tion donn§e d-apres d*un mode pr^fSre de realisa- 
tion de t'invention, en rdfi§rence au dessin annexe 
dans lequel : 

- la figure 1 est une vue schematique en 
perspective de la commande de invention ; 

- les figures 2 et 3 sont des sch^mas expli- 
quant le decienchement du di^oncteur. 

Dans la figure 1 . Is bloc reference 1 schemati- 
se une commande pour disjoncteur de type dassi- 
que soit mecanique, soft hydraulique. soit pneuma- 
tique, de type connu. Par hypoth^se cette com- 
mande a una puissance bien inferieure k celle qui 
est n§oes8aire pour actionner le disjoncteur h ma- 
noeuvrer. C'est pourquoi cette commande sert de 
pilots & un micanisme qui va dtre ddcrit plus loin 



et qui est capable d'emmagasiner et de restituer 
Tenergie necessaire. La commande pilote peut ef- 
fectuer une manoeuvre correspondant k Touverture 
ou dedenchement (0) du disjoncteur. qui se 
5 concretise par une rotation dans le sens de la 
fieche f1 d*un arbre pitote 2 ; une manoeuvre 
con-espondant a la fermeture ou endenchement (F) 
du disjoncteur se concretise par une rotation de 
I'arbre 2 dans le sens inverse (fieche f2). 
to Uarbre pilote est ainsi utilise pour plioter un 
mecanisme capable de foumir une puissance suffi- 
sante h la manoeuvre du disjoncteur considere. 

Le mecanisme comprend un bati fixe 3 suppor- 
tant un arbre 4 commandant ies organes de ma- 
rs noeuvre. non representes du disjoncteur. 

Sur I'arbre 4 est fixe un premier bras 5. dont 
une extremite sert de point d'attaciie h un ressort 
6, dit ressort de dedenchement par rintermediaire 
d'une tige 6A* 

20 Dans la position de la figure, le bras 5 est en 
position haute et le ressort est tendu. ayant emma- 
ganise une energie sufTisante pour le dedenche- 
ment 

Le bras 4 porte, par rintermediaire d*une pafiar 

25 k bille 7, un manchon 8 solidaire d'une roue dantee 
9. Un organe type roue libre 10. entre Tarbre 4 et 
le manchon 8. permet rentrathement de Tarbre 4 
dans le sens de la fl^che F1 lorsque la roue 9 est 
animee d'un mouvement dans le mdme sens et 

30 interdit tous mouvements en sens inverse de I'ar- 
bre 4 et du manchon 8. 

Un bras 11 est sofidaire de la roue 9 manchon 
et du nrtanchon 6. 

A rextremite du bras 11, est fixee une tige 12A 

35 a iaquelle est attachee une premi&re extremits d'un 
ressort 12 dont Pautre extremite est fbcee h la base 
du b§ti 3. Dans ta position de la figure, le bras 12 
est en position haute et le ressort 12 est tendu. 
ayant emmagasine une energie suffisante pour as- 

40 surer simultanement Tenctenchement du disjonc- 
teur et le reamiement du ressort de dedenchement 
5. 

La roue dentie 9 est reliee par une chaihe 13 
k un moteur de rearmament 14. 
45 Lots du rearmement, la roue 9 toume dans le 
sens de la fl&che F2, entralriant en rotation les bras 
5 et 12. 

Le bras 11 est muni d'une butee h gaiet 16 
cooperant avec une came 17 (biitSe d*enclenche- 
50 ment) solidaire de I'arbre pilote 2. 

Une butee fixe 18 empeche le bras de toumer 
dans le sens oppose Si la fl^che F1 . 

Le bras 5 porte une butee h galet 20 cooperant 
avec un levier 29 (butee de dedenchement) faisant 
paitie d'un petit ensemble mecanique comprenant 
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un petit levier 22 soiidaire de Tarbre pilote et 
articule en 23 & un levier 24 articute en 25 ^ una 
lumiere 26 d'un levier 27 ayant un axe fixe 28. et !b 
levier 29 d'axe fixe 30 articule en 31 une extremi- 
te du levier 24. 

Le fonctionnement de la commande est le sui- 
vant : 

• lorsqu'un ordre d'ouverture du disjoncteur est 
donne par le systeme de protection du r^seau ou 
de la Itgne dans lequal le dijoncteur est ins^r^, la 
commande pilote agit ce qui provoque une rotation 
de Tarbre 2 dans ie sens de la fi^che f1 . 

Le levier 22 pivote et entralhe le levier 24 qui 
tire le levier 29 lequel d^gage la bu^e 20. 

Le res^ 6 se deterui entrathant le bras 5 qui 
fait pivoter I'arbre 4 de 180 degr^s dans le sens de 
la fleche F1, ce qui provoque Touverture du dis- 
joncteur. 

On notera qu*au cours de cette manoeuvra. le 
levier 27 pivote autour de Taxe 25 dans le sens de 
la fleche f3 et vient percuter le gaiet 20. ce qui 
accef&re le mouven^ent de la tige 6A et par vote de 
consequence la rotation de I'arbre 4 et ia manoeu- 
vre d'ouverture du disjoncteur (figure 3). 

La commande pilote revolt ensuite un ordre de 
fermeture qtd provoque une rotation de I'arbre dans 
le sens de la fieche f2. La came 17 pousse alors ia 
butee k gaiet 16 centre le bras 11 qui, passant son 
point rnort, est entraThd par la detente du ressort 
12. Le bras 11 entrathe en rotation de 180 degr^s 
TartTre 4. dans le sens de la fleche F. ce qui 
provoque le r^enclenchement du disjoncteur. 

Simultan^ment I'arbre 4 entralhe en rotation le 
bras 5 ce qui provoque le rdarmement du ressort 
6. Une but^ 32 par exemple en ^lastomere, amor- 
tit le choc du contact du gaiet 20 avec le levier 29. 

Pour permettre le r^armement du ressort 6, le 
ressort 12 doit avoir une force sup^rieure. 

Un ordre d'ouverture du disjoncteur (pour ter- 
miner le cyde OFO) provoque une rotation de 
rarbre pilote dans le sens de la fl&che f1« ce qui 
comme precedemment entranne la detente du res- 
sort 6 et la rotation de I'arbre principal 4. 

Les deux bras 5 et 11 sont alors en position 
basse. Un r^armement de la commande est alors 
affectum grgca au moteur 14. Ce dernier f^ ex^ 
cuter h la roue 9 une rotation de 180 degree dans 
le sens de la fldche F2. ce qui produit le rearma- 
ment du ressort 12 qui vient en but^e sur la but§e 
18 et la rotation de 180 degree de I'arbre 4 qui 
toumer la bras 5 en rSarmant le ressort 6. 

Le gaiet 20 vient en but^e sur levier 28 qui a 
repris la position de la figure 2, car en m§me 
temps la commande pUote 1 a 6t§ r^arm^. 

Grace h ('invention on rdalise & pau de fr^ 
une commande de disjoncteur de grande puissan* 
ce. 



Revendlcatlons 

1/ Commande pour la manoeuvre d'un disjonc- 
teur par la rotation tfarbre principal de manoeuvre 

s (4) caracterisi en ce qu'elle comprend une com- 
mande de disjoncteur pilote (1) de puissance nota- 
blement inferieure ^ celle necessitee pour la ma- 
noeuvre dudit dijoncteur, associee k un ensemble 
comprenant un premier ressort (6) de declenche- 

10 ment, un second ressort d'encienchement (12) et 
un moteur de rearmament (14) lesdKs ressorts 
etant agences pour entralher par leur detente une 
rotation de 180 degree dudK arfore principal (4), la 
detente des ressorts etant commandee par un 

IS mouvement d'un organe de sortie (2) de ladite 
commande pilote (1). . 

2/ Commande seion la revendication 1, carac- 
terise en ce qu'elle comprend un t>ati fixe (3) 
supportant rarbre principal de commande (4). un 

20 premier bras (5) solidiaire dudtt arbre prindpai (4) 
a une extremite duquel est fix^ une premiere extrS- 
mite dudit ressort de declenchement (6) dont une 
saconde extremite est fixes au b§ti (3). et un 
second bras (11) lie en rotation audit arbre princi- 

25 pal (4) par un organe de roue iibre (10), n'autori- 
sant audit arbre qu'un seul sens de rotation au 
dedenchement et h I'enclenchement ledrt ressort 
d*enclendiement (12) etant fix§ entre I'extcemlte 
dudit second bras (11) et un point fixe du bSti (3). 

30 les deux bras ayant une position dans laquelle les 
ressorts sont tendus, les extremites des bras ve- 
nant en butee sur une butee de declenchement 
(29) et une butee d'enclenchement (17) dont les 
effacements respectifs commandes par ledlt mou- 

35 vement dudit organe de sortie (2) de ladite conw 
mande pilote (1). 

3/ Commande seion la revencfication 2, carac- 
terfsee en ce que ie second bras (11) est sdldaire 
d'une roue de neannnement (9) entralhee en rotation 

40 par un moteur de rearmament (14). 

4/ Commande salon I'une des revendications 2 
et 3, caracterisee en ce que ledit organe de sortie 
de ladite commande pilote (1) est un arbre pilote 
(2). 

45 5/ Commande seion la revendication 4, carac- 
. terisee en oe que la butee de dedenchement est 
oonstituee d'un premier levier (29) cooperant avec 
un gaiet (20) fixe h rextremite du premier bras (5). 
ledlt premier levier (29) ayant un axe fixe (30) et 

50 etant articute k un second levier (24) lui-meme 
articuie h un troisi&me levier (22) soiidaire de I'ar- 
bre pilote (2). 

6/ Commande seion la revendication 5 caracte- 
rise en ce qu'un quatrifeme levier (27) ayant un axe 

55 de rotation fixe (2B) est articuie audit second levier 
(24). rextremite dudit quatrieme levier (27) pouvant 
exercer un choc sur ledlt gaiet (20) lors d*une 
rotation dudit arbre pilote (2) au debut d'une ma- 
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noeuvre de d^clenchement du disjonctaur. 

71 Commande seion I'une des revendications 4 
Si 6 caractBris^ en ce que la butee d'enctenche- 
ment est une came (17) solidaire dudit arbre pilote 
(2). 5 
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